Manual de usuario de Quik serie ESC para coche V2.1

Características


 Función de protección completa incluyendo baja tensión, over-heat, throttle señal perdida, protección de inicio y autocomprobación.


 Compatible con motor sin escobillas sensorless.


 Rendimiento excelente inicio, respuesta al gran acelerador lineal y rápido.

Velocidad de motor más alto de apoyo 
 240.000 RPM (2 polos), 80.000 RPM (6 polos) y 40.000 RPM (12 postes).


 Los parámetros de ESC pueden configurarse a través de la tarjeta de programa o la tecla ESC.


 El umbral de bajo voltaje y potencia de puesta en marcha pueden programarse cuantificados y precisamente por tarjeta de programa.


 Sistema puede detectar automáticamente el punto neutro del acelerador y rango neutro es ajustable.


 Tres modos de trabajo pueden coincidir con diferentes requisitos, 4 pasos de reversa máxima fuerza de ajuste.


 3 pasos de freno máximo fuerza ajuste, ajuste de fuerza de 5 pasos de freno de arrastre, 4 pasos de freno inicial fuerza ajuste.


 Soporte 1 operación de celda (minimo voltaje: 3V, sólo disponible para XC-6A y XC-10A).


 QUIK-60, 80, 100 A tener conector de luz. El usuario puede montar luz de coche.(consulte el diagrama de cableado).
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Mediante ESC

Procedimiento de inicio normal

Mover el stick del acelerador a la posición neutra

→

Interruptor del mando a distancia

→

Conectar la batería a ESC

→

Sistema detecta la

señal del Acelerador neutral, hace una larga "bip-" sonido

→

Sistema detecta el voltaje de la batería y hace varios cortos "bip-" sonidos, que

indica el número de células de batería

→

Cuando autocomprobación termine

→

“

F 1 2 3

”

tono debe ser emitido

→

listo para empezar.

Rango de ajuste del acelerador (intervalo de aceleración debe ser el programa de instalación cuando se utiliza un nuevo transmisor)

Serie QUIK 
 ("SET" clave se utiliza)

Apagar la ESC

→

Interruptor del mando a distancia

→

Presione y mantenga presionada la tecla "SET"

→

El encendido de la ESC

→

Empujar la

Acelerador palo al punto superior de avance dentro de dos segundos

→

Espere un segundo

→

Sistema detecta la señal de Acelerador Max, y

hace dos "bip-" sonidos, que indica que se ha confirmado y guardado Acelerador Max

→

Tire el stick del Acelerador hasta el punto superior de

hacia atrás

→

Sistema detecta la señal de Acelerador de Min, ha sido confirmada hace dos "bip-" sonidos, que denota ese Acelerador de Min y

guardado

→

Suelte la tecla "SET"

→

Configuración ha finalizado.


 Serie XC (ninguna clave "SET")

Empuje el stick del Acelerador hasta el punto superior de forward

→

Interruptor del mando a distancia

→

Conectar la batería a ESC

→

Espere 2 segundos

→

Sistema detecta la señal del Acelerador Max y hace dos "bip-" sonidos, que indica que se ha confirmado el Acelerador Max

y guardada

→

Tire el stick del Acelerador hasta el punto superior de atrás

→

Sistema detecta la señal de Acelerador de Minima, hace dos "bip-" sonidos,

que indica que se ha confirmado y guardado Minima Acelerador

→

Configuración ha finalizado.

Una vez finalizada la configuración, presione el stick del acelerador a la posición neutra

→

Sistema detecta la señal del Acelerador neutral, hace una larga

"bip" sonido

→

Sistema detecta el voltaje de la batería y hace sonidos de varios cortos "bip-", que denota el número de celdas de batería

→

Cuando autocomprobación termine

→“

< 1 2 3

”

tono debe ser emitido

→

Listo para empezar.

Si el sistema no detecta la señal del acelerador, hará "bip-" sonidos continuamente sin parar.

Cualquier fallo en la comprobación automática o la tensión, hará 20 muy breve "bip-" sonidos. LED se enciende segun ' Bip ' tono.

El estado del LED

1, Las luces LED verdes cuando el coche vaya hacia adelante, las luces LED rojas cuando el coche está atrasado, el rojo y el verde

Luz LED cuando el coche está frenado.

2, cuando el coche se detiene, no luz LED rojo y LED verde.

3, tanto el flash, LED rojo y verde cuando la tensión es baja o más, o el ESC es over-heat.

Protección

A: Protección de voltaje bajo 
cuando el voltaje de alimentación es menor que el umbral límite, ESC se cortó de potencia de salida.

B: Señal del Acelerador 
perder protección: la ESC se cortó el motor, si señal throttle perdieron 0.5 segundo.

C. sobrecalentamiento protección: potencia de salida será reducir a enfriar si la temperatura de la placa de la CPU llega a 100ºC, y la salida

energía elevará después obtiene baja temperatura.

D. auto verificación de: ESC comenzará autocomprobación al encendido, si fallan autocomprobación, ESC continuamente emitirá 20 cortos "bip" tonos.

Parámetro configurable con tarjeta de programa de LED

1.   CUT Off voltaje (umbral de protección de baja tensión): el usuario puede definir voltaje límite adecuado de acuerdo a la cantidad de células en el rango de

00.0-49.9V, el valor predeterminado es 00.0V 

Nota: Sistema detectar células de batería y calcular el umbral adecuado automáticamente si este valor es 00.0V, umbral de protección para

cada celda de Li-XX es 2.8V. Por ejemplo: si la batería 3 celdas Li-xx, voltaje de corte será: 2.8V * 3 = 4V.

2.   Inicio alimentación por ciento (fuerza de inicio): para establecer el porcentaje de potencia de salida cuando el coche se inicia en el rango de 00% - 29%, el valor predeterminado es 00%.

Bajo configuración predeterminada, potencia de salida se decide automáticamente por el sistema según la posición del palo del acelerador.

3.   Tiempo de avance: baja, media, alta y máxima. El valor predeterminado es medio. Tiempo de avance baja es recomendado para alta inductancia

y bajas KV de motores. 

Temporización de alto avance es recomendada para baja inductancia y alto KV motores.

4.   Modo de ejecución: Uno, dos, dos2. El valor predeterminado es dos2.

Uno: el coche puede avanzar sólo y freno continuamente si empujar el stick del acelerador a la zona hacia atrás.

Dos: Modo bidireccional, el coche avanzar cuando el stick del acelerador está ubicado en la zona delantera, cuando el stick del Acelerador

situado en la zona hacia atrás, el coche irá hacia atrás, el freno se producirá cuando la dirección cambia.

Dos2: El modo condicional bidireccional. el coche retrocede sólo cuando está parado  acelerador palo se inserta desde zona neutral a zona hacia atrás. Cuando el coche corre adelante, empuje del Acelerador palo a zona hacia atrás, coche mantendrá freno hasta que se detenga, la Acelerador palo devolver la zona neutral y empuje el acelerador se adhieren a la zona hacia atrás, y luego el coche irá hacia atrás.

5.   Fuerza de freno: 50%, 75%, 100%. Valor predeterminado es 100%. 

 La ESC proporciona la función de freno proporcional. La fuerza de frenado está relacionada con la posición del palo del acelerador. Se refiere a la fuerza de frenado máximo cuando el stick del acelerador se inserta en el punto superior de la

zona hacia atrás.

6.   Fuerza de freno de arrastre: 0,5%, 10%, 15%, 20%.  El valor predeterminado es 0. Cuando el stick del acelerador se encuentra en la zona neutral, la ESC proporciona un

fuerza de frenado ligero.

7.Rango neutro: 6%, 8%, 10%. Valor por defecto es 8%.  

Dentro de esta zona, se desactivará el motor.

8.Fuerza de frenado inicial: 5%, 10%, 20%, 30%. Valor predeterminado es 5%. 

Se refiere a la fuerza de frenado cuando el stick del acelerador se encuentra en el

posición inicial de la zona hacia atrás.

9. Fuerza inversa: 25%, 50%, 75%, 100%. Valor predeterminado es 25%. Se refiere a la fuerza máxima al coche correr en dirección contraria.
Programación de la CES con la tecla
[image: image2.emf]
Nota: 1. 
1 largo "Beeb -----" = 5 corto "Beeb-". Por ejemplo, en "Li-xx número de células" el establecimiento, un largo "Beeb -----", además de un corto
"Beep-" (5 +1 = 6), significa un 6 celdas Li-xx paquete de baterías ..
2.El negrita en el formulario de arriba es el valor predeterminado.

3. De baja tensión de umbral de protección (voltaje de corte) = Li-xx número de células * umbral de corte. Umbral de corte es la protección
umbral para una célula de Li-xx. Por ejemplo: si Li-xx número de células es el 3 y el umbral de corte es 3.1V, el voltaje de corte se
ser: 3.1V * 3 = 9.3V.

4. En el paso 2, después del 3 de tono largo (El artículo # 11)
,
Si la liberación de la tecla "SET" durante 2 segundos, saldrá del programa. Pero si usted
no cambiar el valor de otro artículo, el CES se restaurará todos los elementos de valor por defecto, y hace dos "bip-" los sonidos.
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NOTA: 

1.Sólo QUIK-60A, 80A y 100A se puede conectar la luz del coche (ver diagrama de cableado). La resistencia de R1 y R2 que limitan la corriente debe ser mayor que 50 ohmios, se recomienda para 100o, 1/2W resistencia del molde metálico.
2.El BEC de QUIK-60A, 80A y 100A es el modo de interruptor y puede soportar corriente continua 3A. Con el fin de reducir la interferencia, es necesario mantener CES lejos del receptor y la antena.
Utilizar la tarjeta de LED de programa (consulte el Manual del Programa de Tarjeta de LED).

Hola amigos del radio control, os presento este manual pasado castellano, no esta muy bien, pero algo es algo. Saludos desde Euskadi. 

turbotomsky
